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ロボット事業部

旋回

上下：昇降ストローク4000mm

前後：伸縮ストローク5200mm

横（左右）移動

ひねり動作
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■ 昇降軸がダブルリンク式支柱機構の動作形態

A矢視

 
A

★ ロボットによる“ひねり動作”で、

 ハンドのねじれ方向の補正可能

左右のリンク式支柱

 
の上･下動で微調整

・

 

７軸駆動構成

ひねり

ひねり

下降位置

 
の状態




